Systemes d’information géographiques
avec les logiciels libres GRASS et QGIS
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Paralleles et méridiens du globe terrestre



Systeme géodesique
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sphére ellipsoide
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ED50 Hayford 1909 6378388, 6356911,9461 297,000000 0 0819918899  Potsdam degré
0

WGS84 WGS 84 6378137, 6356752,3141 298,2572235 0,0818191913  Greenwich
0 40 63 2

degré



Geoilde

anomalies du champ de gravité en milligals
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* Equipotentielle du champ de gravité terrestre choisie de maniere a coller
au plus pres de la surface terrestre

* Niveau moyen des oceans en l'absence de vent, de courants et de marées

* Niveau de I'eau dans un canal imaginaire connecté a l'océan



Repréesentations des form

verticale du lieu

— relief reel normale a l'ellipsoide
--- géoide
— ellipsoide de référence

* (Geoide : prédire écoulement de I'eau
 Altitude : verticale du lieu

« Altitude GPS:normale a l'ellipsoide



Changement de systeme
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Coordonnees geogra

vecteur normal
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Coordonnees cartogre

Qro']ection
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Projection : 3D vers 2D
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polaire équatoriale
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Projection azimutale

Projection conique

Projection cylindrique



Qualité d’

* Projection équivalente : conservation surfaces
* Projection conformes : conservation (locale) angles et formes

* Projection équidistantes : conservation distances

Universal Transverse Mercator Sinusoidale

Indicatrices de Tissot 10
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Exemples de

--------------------
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4 3 2 -1 0 1 2 383 4 5 6 7 8 9 10

Projections Lambert I, I, IlI, IV
 Ellipsoide Clarke 1880

e Origine méridien de Paris

* Projection conique conforme

Projection Lambert CC 9 zones

* Ellipsoide IAG GRS 1980

* Origine méridien de Greenwich

* Projection Lambert 93, conique sécante conforme
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Systeme de Coordonnee

« Systeme géodeésique (ellipsoide)

* Projection

 Code EPSG (Eurpean Petroleum Survey Group)

« Exemples: - EPSG 4326 : latitude, longitude / WG S84
- EPSG 32648 : UTM 48N / WGS84
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Changem
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Image source 159

image cible

* Vecteur, opérations geométriques sans incidence sur la qualité des donnees
* Raster, modification de I'image
1)Calcul nouvelle grille
2)Calcul nouvelle valeur des pixels « Méthode des plus proches voisins
* Interpolation bilinéaire
e Convolution cubique (conseilléee en multi-temporel)
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